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FILTRAGE DES IMAGES RADAR

PAR DETECTION DES REGIONS HOMOGENES

Jean-Marie Beaulieu

Département d'informatique
Université Laval

LE PROBLEME :
- FILTRER UNE IMAGE FORTEMENT BRUITEE
- PRESERVER LA STRUCTURE DE L'IMAGE

( lignes, arétes et petits objets )
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e VALIDITE DES ESTIMATEURS
— CALCULES SUR UNE REGION HOMOGENES

— ESTIMATEUR BIAISE = MAUVAISE DECISION

fenétre N x N

e FILTRAGE ADAPTATIF

I = I + (1-P) L

— DECIDER S| LA REGION EST HOMOGENE

- A PARTIR DU COEFFICIENT DE VARIATION

ol u

e OU COMMENCER : LA POULE OU L'OEUF
- ESTIMER

— DECIDER



e PRINCIPE DE L'ENGAGEMENT MINIMUM
- ORDONNER LES DECISIONS
- COMMENCER PAR LES DECISIONS SURES

- SIMPLIFIER LES DECISIONS

° DETERI\/IINER QUELS PIXELS DOIVENT ETRE
UTILISES DANS LE CALCUL DE LA MOYENNE

— TECHNIQUES DE FILTRAGE PRESERVANT
LES ARETES

— DECISION PIXEL PAR PIXEL

= UTILISER UNE CONNAISSANCE A PRIORI



p(x)

CONNAISSANCE A PRIORI
— COEFFICIENT MOYEN DE RETRODIFFUSION

- DISTRIBUTION DE LA DENSITE DE PROBABILITE

DECIDER S| UN PIXEL APPARTIENT A LA POPULATION

- MINIMISER LES ERREURS EN PRENANT
UN o ELEVE
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UTILISATION D'UN INTERVALLE
POUR CHOISIR LES PIXELS

L'INTERVALLE CROIT AVEC LA VALEUR MOYENNE
BRUIT MULTIPLICATIF

INTERVALLE
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e UTILISATION DE CONTRAINTES SPATIALES
CALCULE LA MOYENNE SUR LES PIXELS
— A L'INTERIEUR D'UNE FENETRE
- CONNECTES ENTRE EUX

— APPARTENANT A UN MEME SEGMENT
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e ITERATION SUR LES VALEURS D'INTERVALLE
POUR CHAQUE PIXEL

CHOISIR L'INTERVALLE DONNANT ]
LA PLUS GRANDE REGION CONNECTEE



e L'ALGORITHME

- DETERMINER L'ETENDU RELATIVE
DES INTERVALLES

- GENERER UNE SEQUENCE D'INTERVALLE

- POUR CHAQUE INTERVALLE

> SEGMENTER (PIXELS CONNECTES )
> POUR CHAQUE PIXEL
> CALCULER DANS LA FENETRE
LA MOYENNE ET
LE NOMBRE DE PIXELS
CONNECTES AU PIXEL CENTRAL

> RETENIR L'INTERVALLE AVEC
LA REGION LA PLUS GRANDE



